AT FREN HESAPLAMASI

Uyan

Fren hesaplamasini olusturmak icin lutfen bize asagidaki bilgileri verin:
1. Geki oklarinin tirdi, 6rnegdin 161 S modeli A

2. Tekerlek freninin tird, 8rnedin 2051 modeli A

3. Tek aksli veya tandem rémork = Tekerlek frenlerinin sayisi

01.10.2002 tarihli mekanik romork fren
sistemlerine ydnelik 2002/78/AT ilaveli
71/320/AET uyarinca tekerlek frenlerinin
ceki oklarina dahil edilmesi

4. Rdmorkun izin verilen toplam agirhigi, 6rnegin 1300 kg
5. Kullanilan lastikler, ornegin 175 R 14

www.al-ko.com

Ceki oklarinin, aktarim tertibatinin ve romorktaki frenlerin uygunlugunun kontrol protokolii

Geki oku, ekteki kontrol protokoliinde agiklanmistir (bkz. ek 2).
Secilen mesafe aktarimi:

TR L1 _ 90

IHO = 2 ; 27

(ek 2'de 8.1 altina belirtilmis olan bolgede yer almalidir)
AL-KO KOBER 161 S model.A AT kontrol numarasi: 361-284-83

3,33

Frenler, ekteki kontrol protokoliinde agiklanmistir (bkz. ek 3)
AL-KO KOBER 2051 model.A,a AT kontrol numarasi: 361-056-86

Romorktaki aktarim tertibati (bkz. ek)
3.1 Prensip semasi ile kisa agiklama:  361-026-91
3.2  Romorktaki mekanik aktarim tertibatinin mesafe aktarimi ve etki derecesi

iH1 = 1,00 nH1 = 1,00
. Romork

41 Uretici:

42  imalat markas:

43  Tip:

4.4 Geki kolu baglanti tipi: Sabhit ceki kollu tek aksl romork

4.5  Frenlerin sayisi n = 2

4.6  Teknik olarak izin verilen toplam agirhk ~ GA = 1300 kg

4.7 R yuki altinda dinamik lastik yari capi = 0,32 m

4.8 izin verilen ceki kolu kuvveti = 01¢GAeg = 1300 N
Gerekli fren kuvveti B = 05°GAeg = 6500 N
Fren kuvveti B = 049¢GAeg= 6370 N

. 5.1 Devreye girme esigi 100KA / (Gaeg) = 2,92

Uyumluluk - Kontrol sonuglari

(2 ve 4 arasinda olmalidir)
(10'dan biyuk degil)

(10 ve 50 arasinda olmalidir)

5.2 Biyiik baski kuvveti 100D1 / (Gaeg) = 6,15
5.3  Biyiik gekme kuvveti ~ 100eD2 / (Gaeg) = 20,77
5.4 Geki oku icin teknik olarak izin verilen toplam agirlik

G'A= 1600 kg (1300 kg'dan daha kiigiik olamaz)
55 Romorkun tiim frenleri igin teknik olarak izin verilen toplam agirlik

GB =neGBo= 1300 kg (1300 kg'dan daha kiigiik olamaz)
5.6  Frenlerin maksimum fren torku

neMmaks/ (B *R) = 1,43 (esit veya 1,2'den biytik olmalidir)

5.6.1 Bu ekte madde 3.6 baglaminda bir asiri yiik korumasi rémork fren sistemine veya frenlere entegre edilmemistir.
5.7 Mekanik aktarim tertibath romork fren sistemi
5.7.1 iH=iHO *iH1 = 3,33+1,00

572 nH=nHOenH = 0,940 « 1,000
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= 3,42 (esit veya 3,33'ten biyiik olmalidir)

Kontrolil gergeklestirmis olan teknik hizmet

Yukarida agiklanan fren sistemi, 2002/78/AT diizenlemesindeki romork fren sistemli
araclara yonelik kontrol kosullarinin 3 ve 9 arasindaki madde talimatlarini yerine getirmektedir.

Tarih: imza:

Y| SURUS ICIN KRITERLER

AQirlik

Destek yuki

Gikinti Geki kolu uzunlugu

lyi siiriis icin kriterler
Binek arag Romork

1. Biytik adirlik 1. Diisiik agirhk
2. Bliyik tekerlek mesafesi 2. Uzun ceki kolu
3. Kigik ¢ikinti 3 Disiik agirlik noktas yiiksekligi
4. Dogru lastik basincl 4. zin verilen maks. destek yiikiinden yararlanma
5. Amortistriin kusursuz calismas 5. lyi lastik donanimi

6. Tekerlek amortisorleri

7. Enuygun yiikleme

(aks yakininda agir esyalar)
8. AL-KO altigen kauguk siispansiyonlu aks sistemi

9. AKS emniyet kaplini, dalgalanma ve bag-ug
hareketleri etkili bir sekilde bastirilir

AQirlik

Agirlik noktasi

Modern
aks sistemi
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